»Utrzymanie urzqdzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drog”

Ogolna Specyfikacja Techniczna

D - 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robdt drogowych przy realizacji zadania pn.: ,,Utrzymanie urzadzen zwiazanych z bezpieczenstwem i
odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacje Techniczne stanowia czgs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST
1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych ogolnymi
specyfikacjami technicznymi. Ustalenia te obowiazuja dla robdt zwigzanych z wykonaniem biezacych remontow
drog ttuczniowych oraz odwodnienia drogi.
1.3.2 Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej] wymienionymi Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi:

SPECYFIKACJE OGOLNE
D-00.00.00. Wymagania ogdlne

SPECYFIKACJE DROGOWE

Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe

D-01.02.04 Roboty rozbidrkowe elementéw drog

D-02.01.01 Roboty ziemne

D-03.03.01 Przepusty pod zjazdami

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
D-03.01.03 Oczyszczenie urzadzen odwadniajacych

D-06.04.01 Oczyszczenie rowow z namutu

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp

D-08.05.01 Scieki z prefabrykatow betonowych

D-05.03.01a Nawierzchnia z kostki betonowej

D-05.03.01b Nawierzchnia z kostki kamiennej

1.3.3 W rbéznych rozdziatach Specyfikacji czynione sa odniesienia do norm krajowych, ktoére napisane sa
i powinny by¢ interpretowane przez Wykonawcoéw w jezyku polskim. Normy te powinny by¢ uwazane za integralng
czes¢ Specyfikacji i odczytywane w powigzaniu z dokumentacja projektowa i Specyfikacja jak gdyby byly w nich
powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Droga - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszego wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
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1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10.Konstrukcja no$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cz¢$¢ obiektu, oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.13.Rejestr  obmiaro6w  (ksigga obmiaréw) — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt
zZ ponumerowanymi stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

1.4.14.L aboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyré6wnawcza - warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni, stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek poditoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17.Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.18.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.20.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.22.Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.24.Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przeje¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.25.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bg¢daca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.27.Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.28.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.29.Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
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1.4.30.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

1.4.31.Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.32.Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.33.Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow
ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w §wietle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.34.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.35.Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbng cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego speklnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢é z dokumentacjg projektows,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru .

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy (jezeli wymagany) oraz
egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien  natychmiast powiadomi¢  Inspektora  Nadzoru, ktéory dokona  odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreS$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli musza by¢
jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposdb okre§lony w projekcie
organizacji ruchu, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.
Wykonawca na wilasny koszy wykonana projekt organizacji ruchu oraz uzyskana zatwierdzenie wydane przez
odpowiedni organ nadzorujgcy ruchem. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot, projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzief i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inspektora Nadzoru .

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okre§lonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne §rodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spolecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig,
ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Jakiekolwiek niescistosci w informacjach o
terenie, przekazanych przez Zamawiajacego, nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci, w przypadku
uszkodzenia urzadzen pod- i nadziemnych w wyniku prowadzonych robét przez Wykonawce. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne 0 zamiarze rozpoczgcia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i
tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych  bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.9. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wtasciwych
organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
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1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru ).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty na swoj koszt do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiagzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowaé Inspektora ~ Nadzoru o swoich  dziataniach, przedstawiajac ~ kopie = zezwolen
i inne odnosne dokumenty.

1.5.12. Nadzér archeologiczny
Wykonawca zapewni nadzor archeologiczny nad robotami ziemnymi i poniesie wszelkie koszty zabezpieczenia i
transportu ewentualnych wykopalisk.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzgt i inne
dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepisoéw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inwestora po
uzyskaniu opinii Inspektora Nadzoru. Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inwestorowi najmniej na 28 dni przed date
oczekiwanego przez Wykonawce ich zatwierdzenia. W przypadku, kiedy Inwestor stwierdzi, ze zaproponowane
zmiany nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm
powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

Wykazy materialow do realizacji poszczegdlnych robdt podano w szczegdtowych specyfikacjach technicznych tych
rob6t. Wykonawca jest zobowigzany udowodni¢ jako$¢ kazdego materiatu i wyrobu uzytego do robdt zgodnie z
prawem budowlanym, jak rowniez wyniki badan i testow przeprowadzonych w laboratoriach. Inspektor Nadzoru ma
prawo, w trakcie realizacji umowy, odrzuci¢ kazdy materiat niezgodny ze specyfikacja, dokumentacja techniczng i
Polska Norma i materiaty te musza by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy. Propozycje Wykonawcy, co do
stosowania materialdw zamiennych, musza uzyskaé¢ zgode projektanta i Inspektora Nadzoru. Wszystkie koszty
zwigzane z oceng przydatnosci tych materiatow ponosi¢ bgdzie Wykonawca.

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru.

2.1. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materialow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wilasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace
warunki:

—Inspektor Nadzoru bgdzie miatl zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

—Inspektora Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji umowy.

—Kazdy rodzaj roboét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego odrzuceniem i niezaptaceniem
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2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone  przed  zanieczyszczeniem, zachowaly swoja  jakos¢ 1 wlhasciwos¢ do  robot
i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca  czasowego  skladowania  materiatbw beda  zlokalizowane w  obrebie terenu  budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru, lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bedg wykorzystane do Rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej dwa
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatow
do innych robdt, niz te dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwosé do Robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania begdg zlokalizowane w obregbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ (Programie Zapewnienia Jakosci), lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru .

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
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odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badah materialéw i robdt, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia JakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru Programu
Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektows, SST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

—organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

—organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—bhp.,

—wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,

—system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia wykonywanych robét,

—wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i formg¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru,

—cze$¢ szezegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
—wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje 1 ilo§¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

—sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

—sposdb 1 procedure pomiar6w 1 badan (rodzaj i czestotliwo$¢é, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

—sposodb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady Kkontroli jakoS$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robdt i jako$ci materialow.

Na kazde zadanie Inspektora Nadzoru wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z
czestotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi Ww
dokumentacji projektowej i SST

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Wyniki badan musza by¢ niezwlocznie przekazywane Inspektorowi Nadzoru w celu oceny przydatnosci materiatow
do stosowania. Inspektora Nadzoru ma prawo zleci¢ przeprowadzenie badan we wskazanym przez siebie
laboratorium.
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Dowody jako$ci materiatlow beda zbierane w ciggu calego okresu robdt w ilosci uzgodnionej z Inspektorem
Nadzoru o ile nie jest to okreslone w dokumentach przetargowych.

Wykonawca powinien dostarczy¢ probki do wyrywkowego zbadania przez Inspektora Nadzoru na jego polecenie.
Zamawiajacy, Inspektor Nadzoru i osoby przez niego upowaznione powinni mie¢ dost¢p do miejsca prowadzenia
rob6t i moga zadaé¢ od kierownictwa budowy wszelkich informacji niezbg¢dnych do oceny jakosci robot. Wszystkie
koszty zwigzane dodatkowa (w tym laboratoryjng) kontrolg jakosci robot ponosi¢ bedzie Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celdéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST.
W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

—certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

—deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
—Polska Norma lub

—aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslong w pkt 1

—1i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatoéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot

bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte

wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce

Inspektorowi Nadzoru.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy (jezeli dotyczy)

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

—date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

—uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw robot,

—terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

—przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

—uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

—daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

—zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

—wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresic wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom Iub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
—dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
—dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

—dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

—wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

—inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru , wpisane do dziennika budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.8.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatldw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robo6t. Powinny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
Upozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

Uprotokoty przekazania terenu budowy,

Jumowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

Uprotokoty odbioru robét,

Uprotokoty z narad i ustalen,

Ukorespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru
obmiardw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig okreslong w umowie i bedzie podstawg dla okreslenia
czgéciowego wynagrodzenia Wykonawcy jezeli umowa dopuszcza platnosci czgsciowe.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dhugosci i1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowe;j.

Jesli SST wiaéciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako dtugos§é
pomnozona przez $redni przekro;.

Ilo$ci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
Jednostki obmiarowe poszczegdlnych rodzajow robdt podane sg w Szczegbtowych Specyfikacjach Technicznych
dla danych robot i w Tabeli Elementow Rozliczeniowych.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaro6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

—odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
—odbiorowi cze$ciowemu,

—odbiorowi koncowemu,

—odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i1 ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru, na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru czeéciowego robot dokonuje
si¢ w terminie 7 dni (lub inaczej jezeli wskazano to w Kontrakcie) po zgtoszeniu wpisem do dziennika budowy lub
pisemnie (gdy dziennik budowy jest niewymagany). Inspektor Nadzoru ma prawo przerwaé¢ czynnosci odbioru po
stwierdzeniu nieprawidtowosci wykonania robét, lub ich niekompletnosci wyznaczajac termin dodatkowy odbioru
wpisem do dziennika budowy lub pisemnie (gdy dziennik budowy jest niewymagany).
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8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich iloSci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy lub pisemnie (gdy dziennik budowy jest niewymagany) z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Po sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru i stwierdzeniu gotowosci robot do odbioru zamawiajacy w ciggu 7 dni
(lub inaczej jezeli wskazano to w Kontrakcie) powota komisj¢ odbiorowa i w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy dokona ona oceny jakos$ciowej i iloSciowej robot. Do stwierdzenia prawidlowosci wykonania robot
niezbg¢dne sg wszystkie wyniki badan i pomiaréw jak rowniez dokumentacja projektowa i SST.

Roboty, w ktoérych stwierdzono usterki beda wyszczegodlnione oddzielnie i okre$lony zostanie sposéb i dodatkowy
termin ich usunigcia na kosz Wykonawcy.

W przypadkach niewykonania jakichkolwiek robot poprawkowych lub robét uzupetiajagcych w dodatkowym
terminie, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST i ma charakter wad trwalych, komisja dokona potracen
zgodnie z kryteriami zawartymi w instrukcji DP — T14, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyje¢tych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

—dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

—szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

—recepty i ustalenia technologiczne,

—dzienniki budowy (jezeli dotyczy) i rejestry obmiaréw (oryginaty),

—wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

—deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

—rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt whascicielom urzadzen,

—geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

—kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbiér konicowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa, ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest kwota
podana przez wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Cena jednostkowa lub kwoty ryczaltowe bedg obejmowac:
- robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ uzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy;,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami towarzyszacymi,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt  dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogblnych zawartych
w ST D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

—ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z projektem organizacji ruchu zastgpczego oraz
wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

—opfaty/dzierzawy terenu,

—przygotowanie terenu,

—zabezpieczenie urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

—oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

—utrzymanie plynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

—usunig¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

—doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Instalacje tymczasowe

Dla zabezpieczenia ciagtosci funkcjonowania sieci na terenie objgtym robotami moze zaistnie¢ koniecznosé
wykonania tymczasowych polaczen sieci wodociagowych, kanalizacyjnych, gazowych, cieplnych ,energetycznych i
telekomunikacyjnych. Koszty wykonania tych robdt nalezy przewidzie¢ w kalkulacji ceny jednostkowej wykonania
instalacji docelowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-01.02.04. ROBOTY ROZBIORKOWE ELEMENTOW DROG, PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbidrka elementow drég, przepustow, dla realizacji zadania pn: ,,Utrzymanie urzadzen
zwiazanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania SST
Ogoblna specyfikacja techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych w SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka elementow:
— korytek $ciekowych,

—  muréw oporowych,

taw fundamentowych i §cianek czotowych.

przepustow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rusztowania
- Rusztowania robocze nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe eclementow drdég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub rozbiorkowej, Inspektor
Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunicte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢é tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdw drogowych nalezy wypehic¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w SST D-
04.01.01.Korytowanie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w D-04.01.01.Korytowanie wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podloza.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrka elementow drég i przepustow jest:
— dla korytek $ciekowych - mb
—  muréw oporowych - m3
— taw fundamentowych i $cianek czotowych - m3
— dla przepustow — mb

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robo6t obejmuje:
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a) dla rozbidrki przepustow i korytek sciekowych:

odkopanie przepustu, korytek betonowych itp.,

rozebranie elementow betonowych,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopoéw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is [ 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzadkowanie terenu rozbiorki.

b) elementdéw betonowych i kamiennych (mury oporowe, tawy fundamentowe, $cianki czotowe)

odkopanie fundamentow, faw, umocnien itp.,

ewentualne ustawienie rusztowan i ich pdzniejsze rozebranie,

rozebranie elementow betonowych i kamiennych,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is= 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

1.
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-02.01.01. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem  niniejszej  specyfikacji  technicznej (SST) sg  wymagania dotyczace  wykonania
i odbioru zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych w ramach zadania pn: ,Utrzymanie
urzadzen zwiazanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t ziemnych i obejmuja wykonanie
korytowania w gruntach kat I-IV (recznie lub mechanicznie)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bagno — grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym

i dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.2. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.3. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.4. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa rob6t drogowych.
1.4.5. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.6. Odktad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.7. Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

ly = =2
E,
gdzie:
E:1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998,
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-

S-02205:1998.
1.4.8. Wskaznik réznoziarnisto$ci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow niespoistych, okreslona wg
Wwzoru:

U — dGO
d;o
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
| = pd
S
pds
gdzie:
yo¥ - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m®),
Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z

PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
1.4.10. Wykop gleboki — wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3m.
1.4.11. Wykop sredni — wykop, ktorego gltebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
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1.4.12. Wykop ptytki — wykop, ktérego gltgbokos¢ jest mniejsza niz 1m.

1.4.13. Wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu — réznica rzgdnej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.14. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w OST D-
00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Przed przystapieniem do robdt ziemnych w wykopach Wykonawca ma obowigzek wykona¢ analize jakosci gruntu
w wykopach. Jezeli badania laboratoryjne w trakcie budowy wykonywane przez Wykonawce tak wykaza, to grunt
nieprzydatny do budowy powinien by¢ odwieziony przez Wykonawce na odktad po uzgodnieniu z Inspektorem.
Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowiazkéw Wykonawcey i powinno by¢ zgodne z obowigzujacymi
przepisami.

3.SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprz¢tu okreslono w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT
Ogolne  wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w dokumentacji
projektowej wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora, ktory podejmie decyzje
dotyczacg kontynuacji robot.

Wykonawca powinien tak wykonywaé wykopy, aby grunty o ré6znym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5m powyzej projektowanych rzednych
robo6t ziemnych.

Po wykonaniu wykopow pod konstrukcje¢ jezdni nalezy chroni¢ podloze przed rozluznieniem
i nawodnieniem.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom
gruntdw nada¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajgce prawidlowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byé poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
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W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntdow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu
W czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektows. Szeroko$¢ dna i
glebokos¢ rowu nie mogg rézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz +5cm. Doktadno$¢ wykonania
skarp rowoéw powinna by¢ zgodna z okre$lona dla skarp wykopow.

5.6. Wymagania dotyczace zage¢szczenia i nosnoSci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ Is dla kategorii ruchu KR1

Goérna warstwa korpusu drogowego o grubosei 20cm Is=1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1s=0,97

Wskaznik zageszczenia wyznacza si¢ na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu wg BN-77/8931-
12 oraz maksymalnej ggstosci objetosciowej wg PN-88/B-04481.

Dla gruntéw dla ktérych nie wyznacza si¢ wskaznika zaggszczenia dla kontroli zageszczenia pordéwnuje si¢ modutly
odksztatcenia Ip wg PN-S-02205. Stosunek modutu wtornego do pierwotnego powinien by¢ nie wigkszy niz 2,2.
Badanie modutu odksztatcenia podtoza przez obciazenie ptyta polega na pomiarze odksztatcen pionowych (osiadan)
badanej warstwy podtoza pod wptywem nacisku statycznego wywieranego za pomoca stalowej okragtej ptyty.
Modut wtoérny podtoza powinien wynosi¢ min. 30MPa. W przypadku niespetnienia tego warunku podloze nalezy
wzmocni¢ np. przez zastosowanie geosyntetykow , wymiany gruntu, stabilizacji wapnem, stabilizacji cementem lub
innej metody zaakceptowanej przez Inspektora. Mozliwe do zastosowania S$rodki proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inspektorowi.

Napotkane grunty $cisliwe (torfy, namuty, inne grunty organiczne, nasypy niekontrolowane itp.) oraz inne materiaty
nie mogace stanowi¢ podtoza dla konstrukcji drogi (np. gruz, §mieci, itp.) nalezy wymieni¢ na grunt nosny. Ryzyko
wystapienia takich gruntow i materialow nalezy uwzgledni¢ w cenie ryczattowe;j.

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych tg czynnos¢ budowlang. Moze odbywac¢ si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktdre nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 6

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt.5 oraz z dokumentacja projektowa .

Szczegbdlng uwage nalezy zwrdcic na :

a) wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

b) wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakos$ci wykonania robot
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na:
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a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogarszajacy ich whasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

C) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnoi¢ wykonania wykopow,

€) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt. 5.6.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £10cm.

6.3.2. Szerokos¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £5cm.

6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rz¢dne korony korpusu ziemnego nie moga si¢ rézni¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz —2cm lub +0cm.
6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.5. ROwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3cm.

6.3.6. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp , mierzone tata 3-metrowa nie mogg przekracza¢ £10cm.

6.3.7. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego sprawdzony przez pomiar niwelatorem rz¢dnych
wysoko$ciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych wigkszych niz —2cm lub +0cm.
6.3.8. Nosnosc i zageszczenie gruntu w wykopach.

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny

z podanym w niniejszej SST. Nosno$¢ i zaggszczenie gruntu w wykopach nalezy sprawdzi¢ zgodnie z PN-S-
02205:98) nie rzadziej niz w 3 punktach na kazde 1000 m2 z powierzchni wykopu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan specyfikacji zostang odrzucone. Jesli takie zostang wbudowane, to na
polecenie Inspektora. Wykonawca wymieni je na wilasciwe na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore wykazujg
wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane na koszt

Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogbdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Cena ryczaltowa wykonania wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek (wywdz i utylizacja po stronie wykonawcy)

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania oraz odwodnienie i zabezpieczenie przed nawilgoceniem dna
wykopu,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zageszcezenie powierzchni wykopu,

wymiang gruntow scisliwych i innych materiatdow nienosnych,

wzmocnienie podtoza do uzyskania no$nosci min. 30 MPa,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

koszty utrzymania odktadu,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

YVVVVVYVYY Y YV VY
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» rekultywacje terenu,
» wykonanie pozostatych prac niezbg¢dnych do prawidtowego wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1 PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw
2 PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3 PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci biernej

4 PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5 BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6 BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

7 PN-S-960101 Stabilizacja gruntéw wapnem do celéw drogowych

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

D-03.01.01. PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem przepustow pod zjazdami oraz $cianek czotowych jako samodzielnych
elementow w ramach zadania pn.: ,Utrzymanie urzadzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem

drég”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
przepustow pod korong drogi oraz Scianek czotowych jako samodzielnych elementéw. Zakres obejmuje wykonanie:
A wykonanie tawy zwirowej pod przepusty gr.10cm
wykonie tawy z betonu B20 pod przyczotkami betonowymi
wykonanie przepustow wraz z umocnieniem wlotu i wylotu
przyczotkiem murowanym z kamienia na zaprawie cementowej lub z betonu B20
zasypanie przepustOw gruntem zasypowym.

> - - -

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, shuzacy do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu kotowego i
pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktorego konstrukcja no$na wykonana jest z rur.

1.4.3. Przepust pod zjazdem — przepust (zwykle rurowy) pod urzadzonym miejscem dostepu do drogi
(zjazdem), uzgodnionym z zarzadzajacym drogg.

1.4.5. Przepust z rur - rury z PP Iub PVC o sztywnos$ci obwodowej nie mniejszej niz SN 8 kN/m2.
Materialy powinny posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym
i mostowym.

1.4.6. Zxaczka do rur — element stuzacy do potaczenia dwoch odcinkoéw rur, przy montazu przepustu.

1.4.7. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca zlaczke, przy taczeniu dwoch
odcinkow rur.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-00.00.00.
»Wymagania og6élne”

2.2.Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa i aprobatg techniczng

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST oraz aprobata
techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu sg:
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— rury z PP lub PVC,

— material, stanowigcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodny z dokumentacja projektowa, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospotka) odpowiadajagca wymaganiom PN-B-11111:1996, o uziarnieniu
020 mm lub 0+31,5 mm,

—  material do wykonania umocnienia skarp na wlocie i wylocie, zgodny z dokumentacja projektows.

2.2.3. Skladowanie materialow

Rury z PP lub PVC przechowywac¢ tak, aby nie uleglty mechanicznemu uszkodzeniu.

Podloze, na ktorym sktaduje si¢ rury, musi by¢ rowne, umozliwiajace spoczywanie rury na karbach na catej dtugosci
rury. Rury mozna sktadowa¢ warstwowo do wysokosci max. 3,2 m. Rury ukladane swobodnie zaleca si¢ uktadaé
warstwami prostopadtymi wzgledem siebie. Ukladanie mozna wykonywaé z podpérkami drewnianymi lub
metalowymi zapobiegajacymi przemieszczaniu rur. Ksztatt podporek musi by¢ taki, aby nie wystepowal zbyt duzy
nacisk na sgsiednie warstwy rur, mogacy spowodowac¢ ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym powietrzu
nie powinien przekraczac 2 lat.

Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiada¢ wymaganiom norm i SST wymienionych w punkcie 2.2.2.

3.SPRZET

3.1.0go6lne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w OST D-00.00.00.
»Wymagania ogolne”.

3.2. Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:

koparka chwytakowa na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m3,

ubijakiem spalinowym, ptyta wibracyjna, walcem lub innym sprzetem zageszczajacym,

sprzetem transportowym,

sprze¢tem do roztadunku rur, jak lekkim sprzetem dzwigowym, wozkami widlowymi (roztadunek moze tez by¢
wykonywany recznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezy zwraca¢ uwage, zeby nie uszkodzi¢ karbow, np. przez zbyt energiczne
wycigganie rur, co powoduje tarcie karbow o podtoze.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

> -

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Rury nalezy utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy dopuscié, aby wigcej niz 1 m rury wystawal poza obrys $rodka
transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania robdt

Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i SST. W przypadku braku

wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej SST oraz z informacji podanych w

zatgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

—roboty przygotowawcze,

—wykonanie wykopow, np. pod fawe,

—wykonanie fundamentu (tawy) pod rury,

—ulozenie rury na tawie w jednym odcinku Iub w odcinkach, wymagajacych potaczenia kolejnych dwoch rur
zlaczka,

—wykonanie zasypki przepustu,

—wykonanie $cianek przepustu,

—roboty wykonczeniowe.

Roboty przygotowawcze
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Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inspektora

Nadzoru:

— ustali¢ lokalizacj¢ robét,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdélowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokosciowych,

— usunac¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,

— ew. odwodni¢ teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw pod tawe i ewentualne inne elementy robot powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
Dobor sprzetu i metody wykonania nalezy dostosowac do rodzajow gruntu, objetosci robdt i odleglosci transportu.
Wykonanie wykopow powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D.02.01.01 ,,Roboty ziemne”.

Dno wykopu powinno by¢ wyrownane z doktadnoscia co najmniej + 2 cm.

Wykop nalezy wykona¢ w takim okresie, aby po jego zakoniczeniu mozna bylo przystgpi¢ do wykonywania
przepustu.

Lawa pod przepustem

W przypadku uktadania przepustu bezposrednio na gruncie (np. piaszczystym), ksztalt podtoza powinien by¢
wyprofilowany stosownie do ksztaltu spodu rury.

Jesli grunt podloza wymaga roztozenia nacisku, to rury przepustu powinny by¢ uktadane na zaggszczonej warstwie
podsypki (tawie) o grubos$ci ustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszanki kruszywa naturalnego o uziarnieniu
np. 0-20 mm, bez zanieczyszczen.

Podsypke nalezy zagesci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gorna jej warstwa o grubosci réwnej wysokosci karbu
powinna by¢ luzna, aby karby rury mogly swobodnie si¢ w niej zaglebicé.

Dopuszczalne odchytki dla taw fundamentowych przepustu wynosza:

—dla wymiaréw w planie + 5 cm,

—dla rzgdnych wierzchu tawy + 2 cm.

Utozenie rur przepustu na lawie
Utozenia rury na tawie nalezy dokonaé po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi przepustu.
Zaleca sig¢ uktada¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhugosci, wynikajaca z
asortymentu produkcji i mozliwo$ci transportowych. W innych przypadkach, przepust ztozony z dwoch lub
wigkszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia ztagczkami poszczegolnych odcinkdw rur.
Laczenie dwoch odcinkow rur polega na:

—ulozeniu na tawie zltaczki,

—potozeniu na ztaczce dwoch sasiednich koncow rur,

—zamknigciu ztgczki,

—zalozeniu w ztaczce paskoéw lub srub zaciskowych i zaciagniecie ich.
W przypadku gdy przepust utozono na tawie, po uprzednim potgczeniu odcinkéw rur poza tawsa, nalezy sprawdzié
skuteczno$¢ potaczen miedzy rurami.
Rure przepustu po utozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposdb, aby nie zmienita swojego potozenia w czasie
zasypywania przepustu. Mozna dokona¢ tego podsypka wspierajaca.
Przycigcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpy mozna wykona¢ przed montazem przepustu lub tez na budowie po
wykonaniu nasypu.

Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysokos$ci co najmniej 30 cm ponad gorng krawedz przepustu zaleca si¢ wykona¢ mieszanka
kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm. Za zgoda Inspektora Nadzoru, do zasypki mozna uzy¢ piasku lub
gruntu rodzimego.

Zasypka powinna by¢ wykonywana:

—roéwnomiernie i rOwnoczesnie z obu stron przepustu,

—warstwami o grubo$ci dostosowanej do wysokos$ci zasypki, zageszczonymi do wskaznika zageszczenia > 0,98,

—ze zwrdceniem uwagi, aby S$rednica ziaren kruszywa, ukladanego bezposrednio na rurze, nie przekraczala
wielko$ci skoku karbu zewnetrznego rury.

Szczegolnie starannie nalezy wykonac podsypke wspierajaca przepust, umieszczong nad fawa. Material na podsypke

wspierajacg powinien odpowiada¢ wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla tawy.

Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do robot wykonczeniowych naleza
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych, np. parkanow, ogrodzen nawierzchni, chodnikow, kraweznikow itp.,
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— niezbedne uzupekienia zniszczonej w czasie robot ro§linnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Badania przed przystapieniem do robot

6.2. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

luzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialdow wykonane przez dostawcow
itp.),

Uew. wykona¢ whasne badania whasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robot, okre§lone w pkeie 2,

Usprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie robot Czestotliwosc¢ Wartosci dopuszczalne
badan

1 Lokalizacja i zgodnoé¢ granic terenu | 1 raz Wyg pktu 5 i dokumentacji
robdt z dokumentacija projektowa projektowej

2 Wykonanie wykopow Biezaco Wg pktu 5

3 Wykonanie fundamentu (fawy) Biezaco W(g pktu 5
przepustu

4 UtozZenie rur przepustu na tawie Biezaco W(g pktu 5

5 Zasypka przepustu Biezaco Wg pktu 5

6 Umocnienie skarp przy wlocie i Biezaco Wyg pktu 5
wylocie przepustu

7 Wykonanie rob6t wykonczeniowych | Ocena ciagla W(g pktu 5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowg jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—wykonanie wykopu,

—wykonanie tawy fundamentowej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—przygotowanie podtoza,

—dostarczenie materiatlow i sprzetu,

—wykonanie przepustu z wykopem, tawa, utozeniem rur, zasypka
—przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
—odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m3 $cianki czotowe;:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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—oznakowanie robot,
—przygotowanie podtoza,
—dostarczenie materiatlow i sprzetu,
—wykonanie $cianek z wykopem, tawa,
—przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
—odwiezienie sprzetu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-04.01.01. KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robot ziemnych — korytowania wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne
jezdni, ktore zostana wykonane w ramach zadania pn: ,,Utrzymanie urzadzen zwigzanych z bezpieczenstwem i
odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci majace na celu wyprofilowanie i
zageszezenie koryta po wykonaniu wykopoéw pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni drog wchodzacych w sktad
przedmiotowego zadania w sposob reczny i mechaniczny z wywozem nadmiaru mas ziemnych poza teren budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.

Wskaznik zageszczenia gruntu:

gdzie:
pd — gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego
pds — maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-88/B-
04481, shuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych.

1.5.0g6Ilne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw.

Ogoblne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt.2.

2.2. Materialy do wykonania robét
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét
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Dowolny, do odspajania gruntu, tadowania i transportu, akceptowany przez Inspektora. Nalezy stosowaé sprzet

posiadajacy §wiadectwa dopuszczenia, aktualne badania techniczne i instrukcje uzytkownika.

Do wykonania wykopow, profilowania i zaggszczania koryta nalezy stosowac:

»  sprzet mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego koryta,

»  sprzet do robot recznych (wykopy i profilowanie),

» walce statyczne dostosowane do wielko$ci zageszczanej powierzchni, oraz ubijaki mechaniczne do stosowania
w miejscach trudno dostgpnych,

» inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora.

Kazda jednostka sprzgtowa powinna by¢ w dobrym stanie technicznym, zapewniajaca uzyskanie wymaganej jakosci

robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

0Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi samowytadowczymi. Transport powinien odbywac¢ si¢ zgodnie
z zasadami obowigzujacymi w resorcie transportu. Kazda jednostka sprz¢towa powinna by¢é w dobrym stanie
technicznym, zapewniajacym uzyskanie wymaganej jakosci robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogdlne
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

Wyznaczenie koryta i sposob jego wykonania powinien umozliwia¢ prawidlowe wykonanie, zgodne z dokumentacja
projektowsa, warstw podbudowy i nawierzchni ulic. Rozmieszczenie palikow lub szpilek stalowych, ustawionych w
rzgdach réwnolegltych, powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkow lub linek do dalszych robdot w odstepach nie
wigkszych niz 10m.

5.3. Zasady prowadzenia robot

Przed przystapieniem do rob6t wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z danymi zawartymi
w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstepstwa winny by¢ zarejestrowane w dzienniku budowy/lub zgtoszone na
pismie (gdy dziennik nie jest wymagany) i potwierdzone przez Inspektora.

Wykonawca ma obowiazek dokonywac biezacej kontroli warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania wykopow
i ich poréwnywania z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Niezgodno$¢ powinna by¢ odnotowana w
dzienniku budowy/lub zgtoszone na pi$mie (gdy dziennik nie jest wymagany) z powiadomieniem Inspektora.
Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposdb, aby nie naruszyé struktury gruntdOw ponizej
projektowanej rzednej dna koryta. W miejscach, gdzie wystepuja grunty o gorszych parametrach, niz zakladata to
Dokumentacja Projektowa, lub w razie naruszenia struktury, nalezy przeprowadzi¢ wymiang gruntu lub inne
umocnienie podtoza w sposdb uzgodniony z Projektantem i Inspektorem.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach uzbrojenia, zaistniate na skutek
prowadzonych robot, rowniez w przypadku, gdy przekazana przez zamawiajacego dokumentacja projektowa nie
przewidywata wystepowania tych urzadzen.

5.4. Wymagania dotyczace podloza

Zaggszczenie gruntu w wykopach pod nawierzchniag drogowa powinno spelnia¢ wymagania dotyczace minimalnej
warto$ci wskaznika zagegszczenia Is = 1,00 w warstwie gornej o grubosci min. 20cm pod konstrukcjg jezdni. Jezeli
grunty rodzime w wykopach nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji
nawierzchni nalezy je dogesci¢. Na wyrownanej i doggszczonej powierzchni koryta wymagana jest no$no$¢ E; >
30MPa.

Badanie modutu odksztalcenia podtoza przez obcigzenie ptytg polega na pomiarze odksztatcen pionowych (osiadan)
badanej warstwy podloza pod wplywem nacisku statycznego wywieranego za pomoca stalowej okraglej plyty.
Maksymalna dopuszczalna warto$¢ wskaznika odksztatcenia Io wg PN-S-02205 réwnego stosunkowi modutow
odksztalcenia wtornego E, do pierwotnego Ei nie powinna by¢ wigksza niz 10<2,2

Zaggszczenie nalezy prowadzi¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynno$ci te nalezy wykona¢ walcami stalowymi
gtadkimi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach trudno dostepnych. Nie dopuszcza¢ do nadmiernego
zawilgocenia gruntow podtoza. Bloto nalezy wymieni¢ na podsypke zwirowo-piaskowa lub czeka¢ z dalszym
prowadzeniem robot do czasu naturalnego wyschnigcia. W przypadku, gdy w korycie drogi wystepuja kamienie
nalezy je usung¢.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoélne

Ogolne zasady kontroli i jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Przy kazdym odbiorze robét zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jakos¢ w formie protokotéw lub wpiséw do
dziennika budowy.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie rob6t wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie

i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymaganej jakos$ci robot i nie rzadziej niz w niniejszej specyfikacji.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zageszczeniu koryta podlegaja:

uksztatltowanie pionowe osi z tolerancja do 1cm (1 pomiar na 2mb),

gleboko$¢ koryta z tolerancjg +1cm i —2cm (1 pomiar na 50mb),

spadek poprzeczny z tolerancja 0,5% (1 pomiar na 50mb i w punktach charakterystycznych)

zageszezenia dna koryta i wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczenia z tolerancja 2%

w stosunku do wilgotno$ci optymalnej (minimum 2 pomiary na kazdej dzialce robocze i nie rzadziej niz i
pomiar na 600m?),

»  rowno$é podloza mierzona tatg czterometrowg co 20mb z tolerancjg 2cm,

»  roéwno$é poprzeczna z tolerancja jak wyzej (1 pomiar na S0mb),

Jako$¢ wykonanych robdt nalezy uzna¢ za zgodng z wymaganiami normy PN-S-02205, jezeli wszystkie wyniKki
badan spetniajg powyzsze wymagania.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania przez wykonawce na
koszt wykonawcy.

VVVY

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru ilosciowego dokonuje si¢ w m? powierzchni koryta.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej specyfikacji technicznej wedlug zasad podanych w
normach i OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne warunki ptatnosci podane sa w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena ryczattowa wykonania profilowania koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostawe, montaz, utrzymanie i rozbiorke urzadzen umozliwiajacych ewentualny ruch pieszych,
oznakowanie i zabezpieczenie robot,

wykonanie profilowania koryta z transportem urobku na sktadowisko obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

ewentualne odwodnienie i ochrona wykopu w czasie jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu reczne i mechaniczne,

koszty utrzymania koryta lub podtoza,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,

wykonanie pozostatych prac niezbednych do prawidtowego wykonania robot.

VVVVVY VYVVYVY

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty
Instrukcja Badan Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych. Warszawa GDDP 1998.
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Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

D-03.01.03. OCZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJACYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z konserwacja, remontem, naprawg i utrzymaniem (w tym czyszczeniem i konserwacja) urzadzen
odwadniajacych (przepustow).

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych, stanowi podstawe
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot drogowych zwigzanych z realizacja
zadania pn.: ,Utrzymanie urzadzen zwiazanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczeniem i
utrzymaniem w stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie:

® przepustow pod zjazdami,

®  przepustow pod drogami,
Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w statej drozno$ci ma decydujace znaczenia dla witasciwego utrzymania
drogi, jej trwatoéci i zabezpieczenia przed réoznorodnymi uszkodzeniami

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1.0golne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2.Sprzet do wykonania robot

Wykonawca powinien dysponowa¢ do wykonania robdt nastepujacym sprzgtem:

- szczotkami mechanicznymi,

- zamiatarkami samobieznymi,

- sprezarkami powietrza,

- zmywarko-zamiatarkami,

- kosiarki spalinowe roznych typow,

- tadowarkami czotowymi, czerpakowymi i innymi,

- zbiornikami na wodg,

- wciggarkami rgcznymi lub mechanicznymi,

- pompami wysokoci$nieniowymi,

- samochodami specjalnymi prézniowo-ssacymi do czyszczenia kanaldéw i wpustow ulicznych
oraz przyrzadami takimi, jak:

- wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanalowe, szufle do wyciagania osadu z
osadnikow
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itp. badz inny sprzgt zaakceptowany przez Inspektora.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt.4.

4.2. Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych $rodkéw transportowych spetniajacych
wymagania okreslone w pkt.4.1. Miejsce wywozu zanieczyszczen Wykonawca zapewni we wlasnym zakresie.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania wykonania robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt.5.

5.2. Oczyszczenie przepustéow pod zjazdami i drogami

Wiloty 1 wyloty przepustow Wykonawca oczySci z namutu, roslinnosci, lisci lub innych zanieczyszczen
utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomocg topat, szpadli, siekier, itp. Droznos¢ przewodow rurowych

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ przez Wykonawceg niezwlocznie wywiezione na miejsce, ktore Wykonawca
zapewni we wlasnym zakresie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 .Wymagania ogdlne" pkt.6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

Wykonawca jest zobowigzany do ciagltej kontroli w zakresie prawidlowosci wykonania oczyszczenia urzadzen
odwadniajacych i sprawdzenia droznosci urzadzen odwadniajacych zamknigtych (kanaty, przykanaliki, przepusty,
korytka itp.)

7. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegolnych urzadzen odwadniajacych jest:
e dla oczyszczenia przepustow - | m3,

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.S8.

8.2.0dbiér oczyszczenia urzadzen odwadniajacych

Odbiodr oczyszczenia urzadzen odwadniajacych dokonuje Inzynier na podstawie pomiardéw i oceny wizualnej
wykonanych robot oraz prob droznosci oczyszczenia przewodow kanalizacyjnych za pomoca wody. Odbiér robot
nastepuje zgodnie z zasadami odbioru okreslonymi w OST D-00.00 ‘Wymagania ogolne" pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 9.
Cena jednostki obmiarowej (1m3) obejmuje:

- oznakowanie i zabezpieczenie robot,

- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,

- zebranie 1 wywoz zanieczyszczen,

- kontrole i pomiary.

D-06.04.01. OCZYSZCZENIE ROWOW Z NAMULU

1 WSTEP
1.1 Przedmiot SST



»Utrzymanie urzqdzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drog”

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z oczyszczeniem rowow (i lub korytek sciekowych) z namutu.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych, stanowi podstawe
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t drogowych zwigzanych z realizacja
zadania pn.: ,, Utrzymanie urzgdzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy odmuleniu i poglebieniu rowdéw i obejmuja:

a. odmulenie i poglebienie rowdw z wyprofilowaniem dna i skarp istniejacych ciekow wodnych w pasie drogowym,
b. oczyszczenie korytek betonowych.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1.0go6lne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2.Sprzet do wykonania oczyszczenia rowu

Roboty konserwacyjne rowu nalezy wykonaé recznie lub przy uzyciu nastgpujacego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora:

- koparka podsigbierna

- rowniarka samojezdna

- drobny sprzg¢t pomocniczy

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt.4.

4.2. Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych $rodkoéw transportowych spetniajgcych
wymagania okre§lone w pkt.4.1. Miejsce wywozu zanieczyszczen Wykonawca zapewni we wlasnym zakresie.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt.5.

5.2. Poglebienie i wyprofilowanie dna i skarp rowu.
Pogtebienie rowu i wyprofilowanie dna i skarp nalezy wykona¢ mechanicznie lub r¢cznie.
Roéw powinien mie¢ przebieg w linii prostej, a jego ksztalt powinien by¢ zblizony do trapezu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00 .Wymagania ogdélne" pkt.6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ poglebienia rowdéw wraz z wyprofilowaniem dna i skarp
oraz zgodno$§¢ z wymaganiami podanymi w pkt. 5.2.

7. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa odmulenia i poglebienia rowdéw z wyprofilowaniem dna i skarp jest 1 m3, dla oczyszczenia
korytek betonowych jest 1 m3.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.S8.

8.2.0dbiér oczyszczenia urzadzen odwadniajacych
Odbiér dokonuje Inspektor na podstawie pomiardw i oceny wizualnej wykonanych robdt. Odbidr robdt nastepuje
zgodnie z zasadami odbioru okreslonymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 Wymagania ogdlne" pkt. 9.
Cena jednostki obmiarowej dla odmulenia rowu (1m3) obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- poglebienie rowu i wyprofilowanie dna i skarp,

- zebranie 1 wywO0z zanieczyszczen,

- kontrole i pomiary.

Cena jednostki obmiarowej dla oczyszczenia korytek betonowych (1m3) obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie korytek,

- zebranie 1 wywO0z zanieczyszczen,

- kontrole i pomiary.

Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru Robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w
ramach zadania pn: ,Utrzymanie urzadzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0 /31,5mm i 0/63 zgodnie z PN-S-

06102:1997 oraz wyrdOwnanie istniejacej podbudowy kruszywem lamanym stabilizowanym mechanicznie o
uziarnieniu 0 /31,5mm i 0/63 zgodnie z PN-S-06102:1997

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zaggszczonej

mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowej

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa

1.4.3. Pozostale okreSlenia sg zgodne z odpowiednimi normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn
zwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa na powinny odpowiada¢ wymaganiom przewidzianym jak dla warstwy podbudowy zasadniczej i spetniac¢
wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy

Lp | Wyszczegdlnienie wlasciwosci Wymagania | Badania wedlug
1 Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075mm, % (m/m ), od 2do 10 PN-B-0671415
2 Zawartos$¢ nadziarna, % ( m/m ), nie wiecej niz 5 PN-B-0671415
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, % (m/m ), nie wiecej niz 35 PN-B-0671416
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m ), 1 PN-B-04481
nie wiecej niz
5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu od 30do 70 | BN-64/8931-01
metoda I lub II wg PN-B-04481, %
6 Scieralno$é w bebnie Los Angeles:
= calkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35
= Scieralnos$¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotdw, nie PN-B-0671442
wigcej niz: 30
7 Nasigkliwos¢, % ( m/m ), nie wigcej niz 3 PN-B-0671418
8 Mrozoodpornos$¢ ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, PN-B-0671419
% (. m/m), nie wiecej niz 5
9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs, PN-B-0671428
% (m/m), nie wigcej niz 1
10 | Wskaznik no$nosci podbudowy wnes mieszanki kruszywa, PN-S-06102
%, nie mniejszy niz (przy zageszczeniu Is> 1,03): 120
2.3.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg¢ spetniajagcg wymagania PN-B-32250.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode — mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania
— w miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”pkt 4

4.2. Transport materialow
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Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

5.2.Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nie przenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

des

w ktorym :

D15— wymiar boku oczka sita przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy [mm]
dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza [mm)].

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnos$ci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie uleglta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé
20cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiagniccie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inspektora.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej okre§lonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 . Material nadmiernie wilgotny powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okre§lona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ min. 1,0.

Badanie modutlu odksztatcenia podloza wg PN-S-02205:1998 przez obciazenie ptyta polega na pomiarze
odksztatcen pionowych (osiadan) badanej warstwy podtoza pod wptywem nacisku statycznego wywieranego za
pomocy stalowej okraglej plyty. Wtérny modut odksztatcenia E> na gérnej powierzchni warstwy nie powinien byc
mniejszy od 100MPa.

Zaggszczenie warstwy podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy wskaznik odksztatcenia liczony jako stosunek
wtornego modutu E> do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat za zgoda Inspektora gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan

Lp. | Wyszezegolnienie badan minimalna liczba badan na dziennej | maksymalna powierzchnia podbudowy
dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie [m?]

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnoé¢ mieszanki 2 6000

3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000m?

4 Badanie wiasciwos$ci kruszywa wg tablicy 1 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

5 Nos$nos¢ (badanie pierwotnego i wtérnego nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 2000m? powierzchni

modutu odksztalcenia)

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikacji. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inspektorowi.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre§lonej wedlug proby Proctora zgodnie
z PN-B-04481 z tolerancja +1%.

Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia minimum 1,0.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen
ptytowych, wg PN-S-02205:1998.

Zaggeszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E> do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich whasciwosci okreslonych w specyfikacji. Probki powinny
by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

L.p. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na km
2 Rownos¢ podiuzna W sposob ciagly planografem lub co 20m tatg na kazdym pasie ruchu
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1km
4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1km
5 Rzgdne wysokosciowe Co 10m
6 Uksztattowanie osi w planie® Co 10m
7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej lecz nie rzadziej niz raz na
400m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?
8 Nosnos¢ podbudowy: €0 najmniej w dwoch przekrojach na kazde 200 m i min. 2 przekroje dla
- modut odksztatcenia kazdej drogi i ulicy o dtugosci mniejszej od 200m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych
tukoéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -5cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ tatg zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ fata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja

+0,50%

6.4.5. Rzedne wysokos$ciowe podbudowy
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Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé —
1cm, Ocm

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy

0Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

+3cm.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz £10%,

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Wtérny modut odksztatcenia E; na gornej powierzchni kazdej warstwy z kruszywa powinien by¢ nie mniejszy niz
100MPa. Maksymalna dopuszczalna warto$¢ wskaznika odksztatcenia 1,<2,2.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie  powierzchnie  podbudowy,  ktore  wykazuja  wigksze  odchylenia od  okreslonych|
w specyfikacji powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10cm,
wyréwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm 1 nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzyé podbudoweg przez spulchnienie
warstwy na pelna grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokosc,
zgodnie z decyzja Inspektora, uzupelnione nowym materialemo odpowiednich wiasciwosciach, wyrownane i
ponownie zageszczone.

Roboty te wykona Wykonawca na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli nos$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora.

Koszt tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy, m3 dla wykonania wyréwnania
podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
Cena ryczattowa wykonania robdt objetych niniejsza SST obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualng naprawe oraz dogeszczenie podioza,

zakup i dostarczenie materiatdéw (materiat wykonawcy),

dostarczenie materiatu z Kopalni Gabra w Nowej Rudzie — Stupcu,
opracowanie recepty,

wykonanie odcinka probnego,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okre$lonych w SST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot,

wykonanie pozostatych prac niezbednych do prawidtowego wykonania robot.

VVVVVVVVVVVVVYVY
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowsa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne
14, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci
18. PN-B-30020 Wapno
19. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
20. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
21. PN-S-96035 Popioty lotne
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
23. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych
24, BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
25. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fatg

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

2. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 16 stycznia 2002 r. w sprawie przepisow
techniczno — budowlanych dotyczgcych autostrad ptatnych.

Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-06.01.01. UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp i dna rowu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot zwigzanych z realizacja zadania pn.: ,Utrzymanie urzadzen zwiazanych z bezpieczenstwem i
odwodnieniem drég”
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1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z trwalym
powierzchniowym umocnieniem skarp i dna rowu:

-ptytami azurowymi o gr. 8 cm, na warstwie z kruszywa tamanego 0/31,5 o gr. 10cm, wypelnieniem materiatem
kamiennym

zgodnie z lokalizacjg przedstawiona w Dokumentacji Projektowej. Wysoko$¢ skarpy nalezy mierzy¢ do dna rowu do
krawedzi pobocza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humusowanie — zesp6t czynnosci przygotowujacych powierzchnie gruntu do obudowy ro$linnej, obejmujacy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.
1.4.2. Moletowanie — proces umozliwiajacy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany
np. za pomocg walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.

1.4.3. Réw — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna — warstwa na powierzchni skarp wykonana z biowtdkniny, doraznie
zabezpieczajaca przed erozja powierzchniowa do czasu przejecia tej funkcji przez okrywe roslinna.

1.4.5. Ziemia urodzajna (humus) — ziemia ro$linna zawierajgca nie mniej niz 2% cze$ci organicznych.

1.4.6. Brukowiec - materiat kamienny stosowany do budowy drég i wykonywania umocnier powierzchni budowli,

uktadany na podktadzie z kruszywa lub kruszywa wymieszanego z cementem.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” w pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w OST D-00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowoéw wg niniejszej SST sa:

— Dbetonowe pltyty azurowe o gr. 8cm

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% cze¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inspektor moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna
odpowiada nastgpujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

a) frakcja ilasta (d < 0,002mm) — 12 — 18%,

b) frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) — 20 — 30%,

¢) frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0mm) — 45 — 70%,

b) zawartos¢ fosforu (P20s) > 20mg/m?,

c) zawartoéé potasu (K,0) > 30mg/m?,

d) kwasowo$¢ pH 3 5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Najlepiej nadajg si¢ do tego
specjalne mieszanki traw o gestym i drobnym ukorzenieniu i o gwarantowanej jako$ci. Gotowa mieszanka traw
powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy, wedtug ktorej zostata wyprodukowana,
zdolno$¢ kietkowania. Zaleca si¢ stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania
norm PN-R-65023:1999 [1] i PN-B-12074:1998 [2].

2.5. Betonowe plyty azurowe o wymiarach 40x60x8cm
Do wykonania robot nalezy uzy¢ betonowych plyt azurowych o wymiarach 40x60x10cm gatunku I,
uwzgledniajacych zapisy normy PN-EN 1339:2004.
Plyty betonowe powinny odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom:

e  Deton klasy C25/30,

e nasigkliwo$¢ betonu < 6%,

e nos$nosc > 15,10kN,

e Scieralno$¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekracza¢ 4mm.
Powierzchnie elementéw powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu. Krawedzie elementéw powinny by¢
rowne 1 proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny by¢ jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiar6w wynosza +2mm.
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Dopuszczalne wady i uszkodzenia:
e wklestosé lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi £2mm,
e szczerby i uszkodzenia krawedzi narozy ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne) —
niedopuszczalne,
e szczerby i uszkodzenia krawedzi narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie maksimum 2 o dtugosci
maksymalnej 20mm i maksymalnej gltgbokosci 6mm.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu poprzez pomiar i
policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchni i krawedzi elementu. Pomiary nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
zapisami PN-B-10021.
2.8. Pospotka
Pospotka o zawartosci czastek organicznych <0,075 - <15%, <0,02 — 3%, CBR >15%, wskazniku r6znoziarnistosci
U>5 oraz wspolczynniku filtracji Kig> 6x10°m/s, kapilarno$ci biernej Hip<l1m, wskazniku piaskowym WP> 35,
zawarto$ci czgsci organicznych Ion>2%.
2.9. Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11104.
2.10. Kruszywo

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004/AC:2004 oraz PN-EN 13139:2003/AC:2004 i

PNEN 12620+A1:2008. swir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004/AC:2004.
2.11. Cement
Cement portlandzki powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 197-1:2002/A1:2005.
2.12. Zaprawa cementowa
Zaprawy cementowe powinny by¢ zgodne z PN-EN 998-2:2004/Ap1:2008.
3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania umocnienia powierzchni skarp, przeciwskarp i rowow poprzez
humusowanie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
e sprzgtu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),
rowniarek,
ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,
ubijakow o recznym prowadzeniu,
cysterny z wodg pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych),
wibratory samobiezne,
plyty ubijajace do zaggszczania,
betoniarki do wytwarzania zaprawy oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
hydrosiewnika z ciggnikiem oraz sprzgt do agrouprawy,
cysterny z wodg pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania.
Pozostate roboty moga by¢ wykonane recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport humusu

Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi srodkami transportu.

4.2.2. Transport nasion traw

Srodki transportowe powinny byé czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamoknieciem oraz obnizeniem ich
wartosci siewnej.

4.2.3. Transport materiatow z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniem.

4.2.4. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Transport cementu
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Przewdz cementu powinien odbywaé sie przystosowanymi do tego celu $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem, uszkodzeniem opakowania i
zanieczyszczeniem.

4.2.6. Transport brukowca

Brukowiec mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

4.2.7. Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie elementéw na $rodkach transportowych powinno by¢ symetryczne. Elementy
nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych o wymiarach przekroju, co najmniej 10,5 cm z odstepami pomiedzy
elementami umozliwiajgcymi roztadowanie. Podklady powinny wystawaé poza obreb elementu, co najmniej 30cm.
Do transportu mozna przekaza¢ elementy, w ktorych beton osiggnat wytrzymato$é, co najmniej 0,75 RG.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od goérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna si¢gac¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25cm.

Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ 10cm po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznos$ci od gruntu
wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac¢ rowki
poziome lub pod katem 30° do 45° o glebokosci od 3cm do Sem, w odstgpach co 0,5 do 1,0m. Utozong warstwe
ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp i rowéw przez obsianie trawa

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami traw polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie (zgodnie z pkt 5.2),

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw w ilosci od 25g/m? do 30g/m?, dobranych
odpowiednio do warunkow siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp).

Obsianie powierzchni skarp trawa powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych —

zaleca si¢ przeprowadzenie obsiewu w okresie wiosny lub jesieni. Przed obsianiem powierzchni skarp mozna

roztozy¢ na nich nawozy sztuczne w ilosci 7-8 g/m? skarpy. Nasiona trawy powinny byé rozsypane réwnomiernie na

powierzchni skarpy, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarpy. Po wysiewie

teren nalezy obficie podla¢. W okresach posusznych nalezy dodatkowo systematycznie zrasza¢ woda obsiane

powierzchnie.

5.4. Umocnienie skarp betonowymi elementami prefabrykowanymi

Podtoze, na  ktorym ukladane beda elementy  prefabrykowane, powinno by¢  wyrownane
i zageszczone do wskaznika Is> 1,0. Na przygotowanym podlozu nalezy ulozy¢ warstwe stabilizacji. Grubo$é
warstwy powinna wynosi¢ 10cm. Elementy prefabrykowane nalezy uktadaé z zachowaniem spadku podtuznego i
rzgdnych dna rowu zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie o wigcej niz 8mm. Otwory w ptytach
wypetni¢ materialem kamiennym..

5.6 Umocnienie skarp brukowcem

5.6.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod brukowiec nalezy przygotowac zgodnie z PN-S-02205.

5.6.2. Podkiad

Na podsypke nalezy stosowaé piasek srednio lub gruboziarnisty z cementem portlandzkim. Cement na podsypke
powinien by¢ klasy 32,5 wg PN-EN 197-1:2002/A1:2005.

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa kruszywa grubo$ci 10 cm. Podktad z grubszego kruszywa nalezy uktadaé
"pod sznur", natomiast z drobniejszego dajacego si¢ wyréwnac przecigganiem faty, "pod tate". Po utozeniu podktadu
nalezy go lekko uklepa¢, ale nie ubijac.

5.6.3. Uktadanie brukowca

Brukowiec nalezy uktadaé¢ na warstwie zaprawy cementowo-piaskowej (1:3) o grubosci ~5 cm..

Brukowiec uktada si¢ "pod sznur" naciagnigty na palikach, na wysokos¢ od 2 do 4 cm nad projektowany poziom
powierzchni. Ukladanie brukowca nalezy rozpocza¢ od ulozenia po linii obwodu umocnienia brukowcow
najwiekszych (opornikow).

Brukowiec nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny miedzy sgsiednimi warstwami mijaly sie i nie przekraczaty 3 cm, a
najwiekszy wymiar brukowca byt skierowany w podkiad. Po utozeniu brukowca, nalezy wypemhi¢ szczeliny
zaprawg cementowo-piaskows (1:3) i wyspoinowaé zaprawg cementowg marki 15 MPa. W okresie wigzania
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zaprawy cementowo-piaskowej powierzchnie bruku nalezy ostoni¢ matami lub warstwa piasku i utrzymywaé w
stanie wilgotnym, przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poros$nigtych miejsc nie powinna by¢ wicksza niz 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,20m?,
Na zarosnietej powierzchni nie moga wystepowac sptywy, wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jako$ci wykonania umocnienia skarp rowow plytami azurowymi
Kontrola umocnienia skarp mata polega na ocenie jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci
z SST, a w szczego6lnosci na:
- doktadnos$¢ wykonania robot ziemnych,
- doktadnos¢ zageszcezenia warstw podtoza i podsypki (pospotki),
- prawidlowo$¢ utozenia ptyt,
— prawidtowo$¢ wypetnienia otworéw w plytach i ich obsianie.
6.4. Kontrola jakosci wykonania umocnienia dna rowu elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:
- wskaznika zaggszczenia gruntu w korycie,
- szerokosci dna koryta — dopuszczalna odchytka + 2cm,
- odchylenia linii $cieku w planie od linii projektowanej — dopuszczalne + 1cm,
- grubo$¢ warstwy pospotki, sprawdzana co 100m, ktéra moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o = lcm.
prawidlowo$¢ wypeltnienia otworéw w ptytach i ich obsianie.

6.5. Kontrolo jakosci umocnienia brukiem
Kontrola Robdt w zakresie umocnienia brukiem polega na wizualnej ocenie réwnosSci i Scistosci wykonanego

umocnienia. W przypadku niepewnosci, co do jakosci umocnienia, doktadna kontrola polega na rozebraniu ok. 1
m2 powierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowaniu tym samym brukowcem. Scisto$¢ utozenia uwaza sie za

dostateczna, jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej powierzchni zostanie nie wiecej niz 4% powierzchni
niezabrukowane;j.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
e m? powierzchni skarp i dna rowu umocnionych ptytami azurowymi, brukiem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.1 Zasady odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 9.

Cena ryczattowa wykonania umocnienia dna i skarp rowéw przez umocnienie ptytami azurowymi obejmuje:
> roboty pomiarowe i przygotowawcze,
> oznakowanie robot,
» dostarczenie materiatow,
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> przygotowanie podioza,
> wykonanie podsypki z pospotki,
> ulozenie plyt azurowych na podsypce z pospotki,
> wypehienie otworéw w plytach humusem,
> obsianie mieszankg traw,
> pielegnacja poprzez podlewanie,
» uporzadkowanie terenu,
» przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
> wykonanie pozostatych prac niezbednych do prawidtowego wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$é
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw.
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-32250 MateriatyZ budowlane. Woda do betondw i zapraw.
6. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
7. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
8. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.
9. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego uzytku..
10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
12. PN-EN-1339 Betonowe ptyty chodnikowe. Wymagania i metody badan.
13. PN-EN-1338 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt- Warszawa, 1979.

Wytyczne darniowania gruntéw ornych oprac. Instytut Melioracji i Uzytkéw Zielonych 1988.

Zbior projektow typowych budowli wodno-melioracyjnych oprac. Centralne Biuro Studiéw i Proj. Wodn. i
Melioracji 1970.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

D-08.05.01. SCIEKI Z PREFABRYKATOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
sciekow z prefabrykowanych elementéw betonowych w ramach robot zwigzanych z realizacja zadania pod nazwa:
»Utrzymanie urzadzen zwiazanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drég”

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy budowie Scieku przy krawedzi jezdni,
ktéry umozliwi odprowadzenie wod opadowych poza obreb przyleglych dzialek.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w mniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Insp.N. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w oST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.2

2.2. Materialami stosowanymi przy budowie $cieku wedlug zasad niniejszej ST sa:
2.2.1. Korytka prefabrykowane betonowe 50x50x15 lub 60x50x15
2.2.3. Beton klasy C 12/15 dla wykonania lawy betonowej, odpowiadajacy normie PN-88/B-06250.
2.2.4. Podsypka cementowo-piaskowa (w proporcji | :3).
2.2.5. Zaprawa cementowo - piaskowa (spoiny):
- cement portlandzki marki 25 wg PN-51/B-30003- piasek: drobny , ostry wgPN-79/B-06711
- woda wg PN-75/C-04630.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.3

3.2. Roboty beda wykonywane recznie.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

4.2. Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rownomiernie na calej
powierzchni tadunkowej. Srodki transportu winny zosta¢ zaakceptowane przez Inzyniera

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich bedzie uktadany $ciek .

5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1. Wytyczenie linii $cieku przez shuzbe geodezyjna.

5.2.2. Przygotowanie podtoza.

5.2.3. Wykonanie betonowej tawy

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej.

5.2.5. Utozenie $cieku przy krawedzi jezdni.

5.2.6. Spoinowanie nawierzchni $cieku zaprawa cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola wyrobéw kamiennych zgodnie z normg PN-58/S-96026 i OST D.00.00.00. Ustawienie i wykonanie
- sprawdzenie przez pomiar geodezyjny i ogledziny.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne"

7.2 Jednostka obmiaru jest 1 m i uwzglednia nizej wymienione elementy: tawa betonowa, podsypka cementowo-
piaskowa, ciek z korytek prefabrykowanych i dodatkowo zaprawa cementowo-piaskowa dla spoinowania.
Dodatkowo zaprawa cementowo-piaskowa — m3.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru nalezy dokona¢ sprawdzajac przytoczone w pkt. 6 kryteria oceny. Czynno$¢ odbioru powinna byé
udokumentowana odpowiednim protokotem, zgodnie z zasadami przyjetymi w OST D.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne warunki platnosci okreslone zostaty w OST D.00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 m utozonego $cieku obejmuje:

- Wytyczenie linii §cieku przez stuzbe geodezyjna,

- Przygotowanie podtoza,

- Wykonanie betonowej tawy

- Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- Utozenie $cieku z korytek prefabrykowanych:

- Spoinowanie elementdw betonowych zaprawa cementows.
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9.3 Szczegolowy zakres robét objetych platnoscia.
- Utozenie $cieku z korytek prefabrykowanych 50x50x15

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-58/S-96026 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nie regularnej. Wymagania techniczne i
badania przy odbiorze. Elementy nawierzchni drog, ulic parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
chodnikowe. Katalog Powtarzalnych Elementow drogowych cz. I i Il opracowany przez CPBPDiM Transprojekt W-
wa 1979r. Pozostate podano w OST D.00.00.00.

Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1.Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni chodnikow przy realizacji zadania: ,Utrzymanie urzadzen zwiazanych z
bezpieczenstwem i odwodnieniem drog”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni na nawierzchniach z kostki betonowej gr. 6-8cm i obejmuja:

zageszczenie podloza do stopnia zaggszczenia 0,99 ,

rozscielenie podsypki cementowo — piaskowej,

ulozenie nawierzchni z kostki betonowej szarej i kolorowe;j,

ubicie kostek,

wypehienie spoin.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ stosowanych materiatdéw i wykonywanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz zaleceniami Inzyniera.

2.Materiaty

2.1.Materialami stosowanymi przy wykonywaniu chodnika wedlug zasad niniejszej specyfikacji sa:

- podsypka cementowo - piaskowa,

- kostka betonowa grubosci 6-8 cm szara i kolorowa,

- piasek do wypelnienia spoin,

3. Sprzet

Kostke nalezy uktada¢ rgcznie przy pomocy narzedzi brukarskich. Do zageszczenia stosuje sie wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego. Wibrator powinien mie¢ sit¢ odsrodkowa 16-20 kN i powierzchni¢ ptyty 0,35-0,50
m2, zalecana czgstotliwos$¢ 75 do 100 Hz.

4.Transport

Nie dotyczy.

6.Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz:

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

pomierzenie szerokosci spoin,

sprawdzenie prawidtowo$ci ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin.

Kontrola jako$ci robdt polega na zgodno$ci wykonania z Dokumentacjg Projektowa pod wzgledem:

geometrii wykonania.

7.0bmiar

Jednostka obmiaru jest 1 m2 powierzchni i uwzglednia pozostale elementy sktadowe robot.

8.0dbior robot
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Nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru po odebraniu przez Inzyniera wykonanej nawierzchni.
9.Ptatnos¢

Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

sytuacyjno wysokos$ciowe wyznaczenie robot,

wyréwnanie podtoza,

wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej,

utozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem i wypehieniem szczelin,

D-05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej przy realizacji zadania: ,Utrzymanie urzadzen zwigzanych z
bezpieczenstwem i odwodnieniem drog”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni kostkowych - z kostki kamiennej.
Nawierzchnie z kostki kamiennej moga by¢ wykonywane:

na odcinkach drog o duzych pochyleniach,

na placach, miejscach postojowych, wjazdach do bram.

1.4. Okreélenia podstawowe

Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktorej warstwa Scieralna jest wykonana z kostek kamiennych.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

2.Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
2.2. Kamienna kostka drogowa 9/11cm; 6/8; 15/17cm — granitowa;

2.2.1. Klasyfikacja

W zaleznosci od ksztattdOw rozrdznia sig trzy typy kostki:

regularna,

rzgdowa,

nieregularng.

2.2.2. Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sa skaly magmowe, osadowe i przeobrazone.

2.2.3. Ksztatt i wymiary kostki regularne;

Kostka regularna normalna powinna mie¢ ksztatt sze$cianu.

Kostka regularna facznikowa powinna mie¢ ksztatt prostopadtoscianu.

Krawedzie co najmniej jednej powierzchni kostki gatunku 1 powinny by¢ bez uszkodzen. Pozostate krawedzie
kostki mogg mie¢ uszkodzenie dtugosci nie wickszej niz pot wymiaru wysokosci kostki (a), natomiast tgczna ich
dtugo$¢ nie powinna przekracza¢ wymiaru wysokos$ci kostki (a).

Kostki gatunku 2 i 3 moga mie¢ uszkodzenia krawedzi powierzchni czolowej o dlugosci nie wigkszej niz pot
wymiaru wysokosci kostki (a), natomiast taczna ich dlugo$¢ nie powinna przekracza¢ wielkosci wymiaru wysokosci
kostki (a).

Uszkodzenia ktoregokolwiek z narozy kostki gatunku 1 i narozy powierzchni gornej (czota) kostki gatunku 2 i 3 sa
niedopuszczalne.

Szerokos¢ lub glebokos¢ uszkodzenia krawedzi lub narozy nie powinna by¢ wigksza niz 0,6 cm.

2.2.4. Ksztatt i wymiary kostki rzedowej

Kostka rzedowa powinna mie¢ ksztalt zblizony do prostopadto$cianu o réwnoleglej powierzchni dolnej do gorne;.
Cata bryta kostki powinna miesci¢ si¢ w prostopadloscianie zbudowanym na powierzchni gérnej jako podstawie.
Uszkodzenia krawedzi 1 narozy kostki powinny by¢ nie wigksze niz podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularne;j.
2.2.5. Ksztatt i wymiary kostki nieregularnej
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Kostka nieregularna powinna mie¢ ksztalt zblizony do prostopadto$cianu.

Wymagania dotyczace wymiarow kostki nieregularnej

Uszkodzenie krawedzi powierzchni gornej (czota) oraz ich szeroko$¢ i glgbokos¢ nie powinny by¢ wigksze niz
podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularnej.

Dopuszcza si¢ uszkodzenie jednego naroza powierzchni gornej kostki o gtebokosci nie wigkszej niz 0,6 cm.

2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,

2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypetniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm.

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy cementowo-
piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawarto$¢ pytow w kruszywie na podsypke cementowo-zwirowa i do zaprawy cementowo-piaskowej nie moze
przekracza¢ 3%, a na podsypke zwirowa - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywac¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z
kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakcji).

2.5. Woda

Badania wody nalezy wykonywac:

w przypadku nowego zrodta poboru wody,

w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zm¢tnienia, zapachu, barwy.

3.Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,

ubijakow recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

wibratorow ptytowych i lekkich walcow wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu recznym.
4.Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” .

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi §rodkami transportowymi.

Kostke regularng i rzedowa nalezy uklada¢ na podlodze obok siebie tak, aby wypetnila catg powierzchni¢ srodka
transportowego. Na tak utozonej warstwie nalezy bezposrednio uktadaé nastepne warstwy.

Kostke nieregularng przewozi si¢ luzno usypang. Ladowanie rgczne kostek regularnych i rzgdowych powinno by¢
wykonywane bez rzucania. Przy uzyciu przeno$nikow tasmowych, kostki regularne i rzedowe powinny by¢
podawane i odbierane rgcznie.

Kostke regularng i rzgdowa nalezy ustawiaé¢ w stosy. Kostke nieregularng mozna sktadowac¢ w pryzmach.

Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekraczaé¢ 1 m.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed
rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5.Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” .

5.2. Przygotowanie podbudowy

Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziano wykonanie nawierzchni z kostki kamiennej na podbudowie z
thucznia to warunki wykonania powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w niniejszej ST:

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosuje si¢ krawegzniki betonowe uliczne, betonowe drogowe i kamienne
drogowe, odpowiadajgce wymaganiom norm.

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera.
5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej mozna stosowac jeden z nast¢pujacych rodzajow podsypki:

wg niniejszej ST cementowo-piaskowa,

Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i ST.

Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej lub cementowo-zwirowej, powinien wynosié¢
od 0,20 do 0,25, a wytrzymatos$¢ na $ciskanie R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.

5.5. Uktadanie nawierzchni z kostki kamiennej

5.5.1. Uktadanie kostki nieregularnej

Kostke mozna uktada¢ w rdézne desenie:
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desen rzedowy prosty, ktory uzyskuje si¢ przez uktadanie kostki rzedami prostopadtymi do osi drogi,

desen rzgdowy ukosny, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki rzedami pod katem 450 do osi drogi,

desen w jodetke, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki pod katem 450 w przeciwne strony na kazdej potowie
jezdni,

desen tukowy, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki w ksztatcie tuku lub innych krzywych.

Desen nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkosci kostki. Przy réznych
wymiarach kostki, zaleca si¢ ukladanie jej w formie desenia tukowego, ktory poza tym nie wymaga przycinania
kostek przy kraweznikach.

Szeroko$¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzgdach powinny si¢ mijaé
co najmniej o 1/4 szeroko$ci kostki.

Kostka uzyta do ukladania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla rozgraniczenia
kierunkéw ruchu na jezdni, powinien by¢ utozony pas podtuzny z jednego lub dwoch rzgdow kostek o odmiennym
kolorze.

5.5.2. Uktadanie kostki regularnej

Kostka regularna moze by¢ uktadana:

w rzedy poprzeczne, prostopadte do osi drogi,

w rzedy ukosne, pod katem 450 do osi drogi,

w jodetke.

Desen nawierzchni z kostki regularnej powinien by¢ dostosowany do wymiaréow kostki. Kostki duze o wysokosci
kostki od 16 do 18 cm powinny by¢ uktadane w rzedy poprzeczne. Kostki $rednie o wysokosci od 12 do 14 cm oraz
kostki mate, o wysokosci od 8 do 10 cm, mogg by¢ uktadane w rzedy poprzeczne, w rzedy ukosne lub w jodetke.
Uktadanie kostek przy kraweznikach wymaga stosowania kostek regularnych tacznikowych dla uzyskania mijania
si¢ spoin w kierunku podtuznym.

Warunki uktadania kostki rzgdowej sa takie same jak dla kostki regularne;j.

Kostke rz¢dows uklada si¢ w rzedy poprzeczne prostopadie do osi drogi. Dopuszcza si¢ uktadanie kostek w rzedy
ukosne lub jodetke.

5.5.3. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowaé w nawierzchniach z kostki na zaprawie cementowej w odlegtosci
od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktérych wystepuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztywnosci podtoza.
Szczeliny podtuzne nalezy stosowaé przy $ciekach na jezdniach wszelkich szerokos$ci oraz posrodku jezdni, jezeli
szerokos¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku uktadania nawierzchni potowa szerokos$ci jezdni.

Przy ukladaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce cementowo-zwirowej z zalaniem
spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szczeliny dylatacyjne warstwy jezdnej nalezy wykonywac nad szczelinami
podbudowy. Szerokos¢ szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.

5.5.4. Warunki przystapienia do robot

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowej i cementowo-zwirowej mozna uktada¢ bez $rodkow ochronnych przed
mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +50C lub wyzsza. Nie nalezy uktada¢ kostki w temperaturze 0oC lub
nizszej. Jezeli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +50C, a w nocy spodziewane sg
przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materiatem o ztym przewodnictwie cieplnym.

5.5.5. Ubijanie kostki

Sposo6b ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatu do wypetnienia spoin.

Kostke na podsypce zwirowo-cementowej przy wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa, nalezy ubijac
dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek do wymaganej
niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do wymaganego przekroju
poprzecznego jezdni. Drugi ubicie nastgpuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawa cementowo-piaskowa. Zamiast
drugiego ubijania mozna stosowac wibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

5.5.6. Wypelnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskowg mozna stosowaé przy nawierzchniach z kostki kazdego typu uktadanej na podsypce
cementowo-zwirowej. Bitumiczng mase zalewowa nalezy stosowaé przy nawierzchniach z kostki nieregularne;j
uktadanej na podsypce bitumiczno-zwirowej, zwirowej lub piaskowej. Wypehienie spoin piaskiem mozna stosowac
przy nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanej na podsypce zwirowej lub piaskowej.

Wypetnienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastgpujacych wymagan:
piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,

cement powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.4,

wytrzymato$¢ zaprawy na $ciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa,

przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem 1% cementu
w stosunku objetosciowym,

glebokos¢ wypetnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowag powinna wynosi¢ okoto 5 cm,

zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypehi¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostka.

Wypehnianie spoin przez zamulanie piaskiem powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastepujacych wymagan:
piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,



»Utrzymanie urzqdzen zwigzanych z bezpieczenstwem i odwodnieniem drog”

w czasie zamulania piasek powinien by¢ obficie polewany wodg, aby wypenit catkowicie spoiny.

5.6. Pielggnacja nawierzchni

Sposob pielggnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypki.

Pielgegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypetnione zaprawa cementowo-piaskowa polega na polaniu
nawierzchni wodg w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci przez okres jednej doby.
Nastepnie nawierzchni¢ nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywac w statej wilgotnosci przez okres 7 dni. Po uptywie
od 2 do 3 tygodni - w zalezno$ci od warunkoéw atmosferycznych, nawierzchnig nalezy oczys$ci¢ doktadnie z piasku i
mozna odda¢ do ruchu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz z wymaganiami
okre§lonymi w p. 5.4.

6.3.2. Badanie prawidtowosci uktadania kostki

Badanie prawidtowosci uktadania kostki polega na:

zmierzeniu szerokos$ci spoin oraz powigzania spoin i sprawdzeniu zgodnosci z p. 5.5.6,

zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki,

sprawdzeniu prawidlowo$ci wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z p. 5.5.3.

Sprawdzenie wigzania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny nawierzchni i okreslenie
czy wiagzanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm ubijaka o masie 25 kg na
poszczegolne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Badanie prawidlowos$ci wypelnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami zawartymi w p. 5.5.6.
Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w pigciu dowolnie obranych miejscach na kazdym
kilometrze przez wykruszenie zaprawy na dlugosci okoto 10 cm i zmierzenie glgbokosci wypetnienia spoiny
zaprawg oraz sprawdzenie przyczepnosci do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Rownosé

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem.

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -
2cm.

6.4.4. Uksztattowanie osi

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.4.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.4.6. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé 1,0 cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki kamiennej.

8. Odbidr robot

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6ét podano w ST ,,Wymagania ogdélne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki naleza do robodt ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa okreslone w
ST Wymagania ogodlne” .

9.Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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oznakowanie robot,

pozyskanie i dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie kraweznika,

utozenie i ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

pielegnacj¢ nawierzchni,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.



