SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE)
TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia trasy i
punktéw wysokosciowych na odcinku ,, Odbudowy nawierzchni ulicy Koscielnej w Nowej
Rudzie”

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wyznaczenie:
- osi drogi gléwnej
- krawedzi poszerzenia,
- krawedzi korony,
- roboczych punktéw wysokos$ciowych,
- przekrojéw poprzecznych (do wyréwnania nawierzchni)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy
punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w ninigjszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz dokumentacja
techniczna,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Insp.N. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST
D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” '

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw wysokosciowych
wg zasad niniejszej ST sa:

-paliki drewniane o srednicy 1,5-2,0cm i diugoscei 1,5-1,7 m oraz o Srednicy 5-8cm i dhugosei 0,5m,

-stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni).

3. SPRZET.

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem gléwnych elementdéw trasy oraz roboczych
punktéw wysokosciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwiazane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokoSciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane beda specjalistycznym
sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robét (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki,
laty, taémy stalowe).



4, TRANSPORT.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania robét.

Ogdlne warunki dotyczace wykonania robét podano w ST D.00.00.00. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK. Wykonawca zobowiazany jest wytyczyé
i zastabilizowa¢ w terenie punkty glowne osi trasy oraz punkty wysoko$ciowe (repery robocze) i
dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punkidw wysokoéciowych oraz szkic wytyczenia
skrzyzowan drog. Przyjecie tych punktéw powinno byé dokonane w obecnosci Insp.N. W oparciu o
dostarczone materialy Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne
do szczegblowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi.

Tyczenie osi drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa przy
wykorzystaniu podanych domiaréw. Z uwagi na wyjatkowy tryb opracowania dokumentacji odstepuje sie
do dowiazania punktéw trasy od osnowy geodezyjnej. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny
by¢ przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.
5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokoSciowych.

Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczyé co okolo 250 m, a takze obok kazdego
projektowanego obiektu.

Punkty wysokos$ciowe nalezy umieszczaé poza granicami projektowanej budowli, a rzedne 1ch okreslic z
dokladnoscia do 0,5 cm.
5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
- wyznaczenie poszerzeni jezdni , poboczy i rowdow.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach

wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego wykonania robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogébine zasady kontroli jakoSci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D. 00.00.00. ,,Wymagania ogélne" Kontrole
jakosci prac pomiarowych zwiazanych 2z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzié wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robé6t pomiarowych. -

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 200m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzié niwelatorem na calej dlugosei budowanego odcinka.

¢) wyznaczenie poszerzen nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosei.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych w terenie jest kilometr
wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Ogoélne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.



8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00. Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem
(Wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
Iub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PEATNOSCL

Ogoélne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D.00.00.00. Platnoéé za 1 km (kilometr)
nalezy przyjmowa¢ na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej. Zgodnie z Dokumentacja Projektowa Roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw
wysokosciowych obejmuja;

- roboty pomiarowe na odcinku — 0,154

Cena wykonania robét obgjmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postgpu robét, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych, Instrukcja techniczna
G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa
pozioma, GUGIK 1978. Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979 Wytyczne techniczne G-
3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983. Wytyczne techniczne G-3. L. Osnowy realizacyjne, GUGIK
1983.




SPECYFIKACIE TECHNICZNE
, D-01,02.04 '
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z rozbiorka elementéw drég, przepustow na odcinku  ,,Odbudowy
nawierzchni ulicy KoScielnej w Nowej Rudzie”
1.2, Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiszanych z rozbiorka

elementéw:
- warstw nawierzchni,
~ kraweznikéw, obrzezy i opornikdw,
- chodnikéw,
- przepustow: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2, Rusztowania
~  Rusztowania robocze nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagama dotyczgee sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagama ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robét zwwczanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze byé
wykorzystany sprz¢t podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Insp.N.:

spycharki,
~ ladowarki,
~ samochody cigzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
~ koparki.

4 TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogrodzen i przepustéw obejmujg usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektows, ST lub
wskazanych przez Insp.N.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub rozbiérkowej,
Insp.N. moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub
przez Insp.N.

W przypadku robét rozbidrkowych przepustu nalezy dokonaé:

- odkopania przepustu,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w spos6b r¢czny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretow zbrojeniowych i ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rur, ) z uprzednim oczyszczeniem spoin i
czgsciowym usunieciu taw,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania,

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewieZé je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Insp.N.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny byé usunigte z
terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw drog, przepustdw znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa bgds wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelnié,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych ‘
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powt6rnego wykorzystania.
Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunietych elementach nawierzchni,
ogrodzefi i przepustéw powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo]ne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa rob6t zwm_zanych z rozbiorka elementéw drdg i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m* (metr kwadratowy),
— dla krawgznika, opornika, obrzeza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i poreczy - m (metr),
~ dla przepustéw i ich elementéw — m (metr) lub m?
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m® (metr szescienny),



8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagama ogoélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
~ rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na

poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrki kraweznikéw, obrzezy i opornikow:
- odkopanie krawgznikow, obrzezy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
~ zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
c) dla rozbidrki chodnikéw:
— rgczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiérki,
- wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbi6rki;
d) dla rozbiorki przepustu i elementéw betonowych:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umocniefi itp.,.
~ ew. ustawienie rusztowan i ich péZniejsze rozebranie,
- rozebranie elementdw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,
- zasypanie dotéw (wykop6w) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzadkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zagg¢szczenia gruntu.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-02.01.01.
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT.I- VI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania robét
ziemnych na odcinku obejmujacym ,, Odbudowe nawierzchni ulicy KosScielnej w Nowej Rudzie”

owego Grodu.
1.2. Zakres stosowania ST,

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1. 1

1.3 Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy wykonaniu wykopow
w gruntach I-VI kategorii i obejmuja;
a) wykonanie wykopéw w obrebie korpusu drogi, zatadunek i odtransportowanie gruntu na odktad na
odlegtos¢ do 1 km,
b) scigcie skarp i poboczy, kopanie oraz czyszczenie rowdw z namuhu,
1.4. Okreélenia podstawowe ' _
1.4.1. Gigboko$¢ wykopu - odleglosé migdzy terenem a osia koryta gruntowego w wykopie, mierzona w
kierunku pionowym,
1.4.2. Wykop plytki - wykop ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.2. Wykop $redni - wykop ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.4. Wykop gieboki - wykop o glgbokosci przekraczajacej 3 m. Okreslenia podane w niniejszej ST sq
zgodne z obowigzujacymi normami i Specyfikacja Techniczng D.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét oraz za zgodno$é z Dokumentacja

Projektowa, ST i poleceniami Insp.N. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00.
"Wymagania og6lne",

2. MATERIALY.

Nie wystepuja,

3. SPRZET.

3.1. Roboty ziemne zwiazane z wykonaniem wykopéw prowadzone beda mechanicznie i Przy uzyciu
sprz¢tu mechanicznego do rob6t ziemnych zaakceptowanych przez Imsp.N. i podanego w ST
D.02.03.01. pkt. 3.

4. TRANSPORT.

Transport gruntu z wykopéw i dokopu odbywaé sic bedzie samowyladowczymi $rodkami
transportu (samochody, ciagniki z przyczepami). Uzyte $rodki transportu musza byé sprawne technicznie.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne warunki wykonania robét.
Ogolne warunki dotyczace wykonania rob6t podano w ST D-00.00.90.

5.2. Warunki ogélne.

Wykonanie wykopéw moze nastapi¢ po wykonaniu robdét przygotowawczych zgodnie ze
Specyfikacja Techniczng D-01.02.02, poc wyrazeniu zgody przez Imsp.N. Oznakowanie robGt
prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykonaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie ,,Szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach” — zataczniki nr 1-
4,

5.3. Wykonanie wykopéw.

Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwié
odptyw wod z wykopu. Wody opadowe nalezy odprowadzié poza teren robdt. Grunt z wykopu po
zbadaniu przez Laboratorium Zamawiajacego i akceptacji przez Insp.N., uzyty zostanie do wykonania
nasypéw wedhug ST D-02.03.0L

5.3.1. Wymagania odnos$nie dokladnosci wykonania wykopow.

Odchylenia rz¢dnych koryta gruntowego od rzqdnych projektowanych nie powinny byc wigksze od 1 cm.
Pochylenie skarp wykopéw nie moze si¢ rozni¢ od projektowanych pochylen wigcej niz o 10%.
Powierzchnie skarp nie powinny mie¢ wiqkszych wklesnieé niz 10 cm. Szerokosé 1 glq:_bokosc TOWOW nie
powinna rézni¢ si¢ od projektowanych wigcej niz o 5 cm. Spadek dna rowéw powinien byé zgodny z
zaprojektowanym z dokladnoscig do 0,05%. WskaZnik zageszezenia gruntu w wykopie powinien wynosié
1s=1,00 okreslony wg BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D. 00,00.00. ,,Wymagania ogélne".
6.1. Sprawdzenie wykonanie wykopéw.

‘Po wykonaniu wykopéw nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu, zageszczenia i
wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3.oraz czy doktadnoéé wykonania nie przekracza
tolerancji podanych w ST lub odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru jest m> wykonanego wykopu na podstawie Dokumentac_]l Projektowej i
pomiaru w terenie. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D.00.00.00.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00,
8.1. Odbioru robét nalezy dokonaé zgodnie z PN-68/8-B-06050.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Og6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-00.00.00. Platno$é za m> wykonanego
wykopu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot w oparciu o wyniki pomiardw i
badan laboratoryjnych Zgodnie z Dokumentacja Projektowa

Cena wykonania robdt obejmuje:



- prace pomiarowe i pomocnicze,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

- zatadunek i odtransportowanie gruntu przeznaczonego na odklad,
- plantowanie skarp wykopu,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze
BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D.04.03.01.
OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYINYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramach zadania obejmujacego ,, Odbudowe
nawierzchni ulicy Koscielnej w Nowej Rudzie”

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy oczyszezaniu i
skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni jezdni trasy gtéwnej i skrzyzowari i obejmuja:
a) mechaniczne oczyszczenie podbudowy -
b) skropienie emulsja asfaltowa
-0.5kg/m2 - w-wy wyréwnawczej

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
Specyfikacja Techniczng D.00.00.00.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robét,

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnoét z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. _
Ogdlne wymagania dotyczace jakosei robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne",

2. MATERIALY.
Materialeni stosowanym przy wykonaniu skropienia wg zasad niniejszej ST jest:

2.1. Emulsja asfaltowa kationowa, szybkorozpadowa o zawartosci asfaltn 50% wg BN-71/6771-02 ,Masa
bitumiczna. Asfaltowa emulsja kationowa". Podstawowe wymagania dla emulsji:
- zawarto$¢ asfaltu 50% +2%
- lepko$¢ wg Englera w temperaturze 20°C >3,

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej, nalezy spetnié nastepujace warunki:
~ czas skladowania emulsji nie powinien przekraczaé 3 miesigcy od daty jej produkcji,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C. W okresie ryzyka przymrozkéw
emulsja musi by¢ zabezpieczona przed wplywem uj emnych temperatur.

3. SPRZET.

Przy wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym sprawnym technicznie
sprzetem:
a) cysternami samochodowymi lub samochodami do przewozu emulsji w beczkach,
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b) skrapiarka mechaniczng o kontrolowanym wydatku lepiszcza,
¢) szczotkami mechanicznymi i kompresorem.

4. TRANSPORT.

Emulsj¢ na budowe nalezy przewozié w samochodach cysternach. Cysterny winny byé podzielone
przegrodami na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1m?, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje
umozliwiajace przeplyw emulsji. Cysterna uzywana do transportu emulsji nie moze byé uzywana do
przewozu innych lepiszezy. Dopuszcza sie stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych, ktére
na skrzyni tadunkowej powinny byé ustawione, réwnomiernie na calej powierzchni i zabezpieczone przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania rohét,
Og6lne warunki wykonywania robét podano w ST D.00.00.00. »Wymagania ogélne”.

3.2, Zakres wykonywanych robét.
5.2.1. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnia podtoza, przed ulozeniem kazdej warstwy, powinna zostaé oczyszczona z luznego
kruszywa i pylu. Operacje te nalezy wykonaé przy uzyciu szezotki mechanicznej lub kompresora,
Powierzchnia przed skropieniem powinna byé sucha i czysta.

5.2.2. Skropienie powierzchni.
a) Skropienie podbudowy nie bitumicznej.
b) Skropienie w-wy wiazacej wykonanej nawierzchni.

Do skropienia moze zostaé zastosowana standardowa asfaltowa emulsja kationowa, szybkorozpadowa o
stezeniu 50% w ilodci 0,5 kg/m?. Ulozenie mieszanki, moze nastapié po rozpadzie emulsji i odparowaniu
wody. . '

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét.
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 »Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrole i badania przed przystapieniem do robét. :

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzié prébne skropienie w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét.
6.3.1. Badanie dokiadnoéci sprysku podloza,

Jednorodno$é skropienia powinna byé sprawdzana wizualnie. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole
ilodci rozkladanego lepiszcza wg metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia.
Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa". .

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostks obmiarows jest 1m? powierzchni oczyszczonej i skropionej na podstawie dokumentacii
projektowe;j i obmiaru w terenie. Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT.



Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, Odbidr robét wg ST
D.05.03.05/a - warstwa wiazaca '

9. PODSTAWA PEATNOSCL

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D.00.00.00. Platnosé za 1m? wykonanego
oczyszczenia i skropienia nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosdci wykonanych robét na
podstawie atestéw producent materiatéw i wynikéw pomiaréw oraz badan laboratoryjnych. Zgodnie z
Dokumentacjg Projektows nalezy wykonaé:

- oczyszczenie podbudowy

- skropienie w-wy wyréwnawezej (0,5 kg/m?)

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- zakup i dostarczenie lepiszcza na budowe,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszezen,

- polewanie wods,

- oczyszczenie i skropienie poszczeg6lnych warstw,

- przeprowadzenie niezbgdnych badan laboratoryjnych i pomiar6w wymaganychw  specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE. ‘

BN-71/9771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowa emulsja kationowa. Powierzchniowe utrwalanie.

Oznaczenie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa. Zalecane przez GDDP do stosowania pismem
GDDP-35.a-5 51/5/92 z dnia 03.02.1992.



